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0 Biege- und Ausbalanctervonichtung ftir axial verschiebbare Arbeitswalzen eines 
QuartowalzgerUstes. 



@ Bei einer Biege-und Ausbalanclervorrichtung fur 
axial verschiebbare Arbeitswalzen eines Quartowalz- 
gerUstes ist beidseitrg im Fenster jedes Wal- 
zenstanders je ein ortsfester Block befestigt, In dem 
Biegezylinder fur jede der beiden Arbeitswalzen an- 
geordnet sind. 

Zur Schaffung einer robusten. betriebssicheren 
Biege-und Ausbalanciervorrichtung mit kippmonnent- 
freier Ubertragung der Biege-und Verschiebekrafte 
auf die Arbeitswalzeneinbaustucke ist jeder Block 
(12. 13) walzenseitig als Vertikalfuhrung (18) gestal- 
tet, an der ein unteres Hubgehause (19) und ein 
oberes Hubgehause (20) gefuhrt sind. die Hub- 
^gehause (19. 20) eine bis Qber bzw. unter die Kol- 
^benstangen (16, 17) der Biegezylinder (14, 15) rei- 
Ochende hohzontale Wandung (23, 29) und walzensei- 
^tig je einen horizontalen FGhrungsabsatz (21. 27) fur 
eine im mittleren Bereich des zugeordneten Arbeits- 
COwalzeneinbaustucks (4. 5) befindliche GleltflMche (22 
bzw. 28) aufweisen. 
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Bfege-und Ausbalancienrorrichtung fUr axial verschiebbare Arbeitswaizen eines Quartowalzgerustes 



Die Erfindung betrifft elne Biege-und Ausbalan- 
ciervorrichtung fur axial verschiebbare Arbeitswai- 
zen eines Quartowalzgerustes, bei welclier beidsei- 
tig im Fenster jedes Walzenstanders je ein ortsfe- 
ster Block befestlgt ist. in dem Biegezyiinder fDr 
jede der belden Arbeitswaizen angeordnet sind. 
wobei die Kraft der liydraulisch beaufsclilagten Kol- 
ben auf die in Achsriclntung und vertikal ver- 
schiebbar gefQhrten ArbeHswalzenelnbaustQcke 
ubertragen wird. 

Biegevorrichtungen dieser Art sind z.B. durch 
die DE-OS 33 31 055, EP-At 26 903 und EP-A2 67 
040 bereits bekannt Hierbei sind die Biegevorrich- 
tungen zwischen stSnderseitigen Blocken und den 
EinbaustQcken der Arbeitswaizen so angeordnet, 
da/J sie gemeinsam mit den Arbeitswalzenein- 
baustucken axial verschoben werden. um in jeder 
mogllchen Axialstellung der Arbeitswaizen eine 
gleichblefbende Kraftelnwirkung auf die Ein- 
baustucke zu gewahrleisten. 

Bei diesen konstruktiv aufwendigen Biegevor- 
richtungen kann es insbesondere beim Zusammen- 
wirken mit den Walzenverschiebevorrtchtungen zu 
F=unktionsstorungen kommen. Bn weiterer Nachteil 
dieser bekannten Vonichtung ist es, daU aus 
Platzgrunden die zur Aufnahme der Biegekrafte 
vorhandenen Pratzen an der oberen bzw. unteren 
Kante der Arbeitswalzeneinbaustucke angeordnet 
sind, wodurch beim Axialverschieben der Arbeits- 
walzeneinbaustucke Kippmomente entstehen. die 
die l-ager zusatzlich stark beanspruchen. Die bis 
Dber Kolbenstangen reichenden langen Pratzen 
sind stark auf Biegung beansprucht. Die vorhande- 
nen Fuhrungen sind nicht gegen Verschmutzung 
geschOtzt. 

Aufgabe der Erfindung ist die Schaffung einer 
robusten. betrlebssicheren Biege-und Ausbaiancier- 
vorrlchtung der eingangs beschriebenen Gattung 
mit von der momentanen Arbeitswalzenfage un- 
abhangiger kippmomentfreier Obertragung der 
Biege - und VerschiebekrSfte auf die Bnbaustacke 
der Arbeitswalze. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemafl dadurch 
gelost dafl jeder Block walzenseitig als Verti- 
kaifOhrung gestaltet ist. an der ein unteres Hub- 
gehause und ein oberes Hubgehause gefQhrt sind. 
die Hubgehause eine bis Qber bzw. unter die Kol- 
benstangen der Biegezyiinder reichende horizo- 
ntale Wandung und walzenseitig je einen horizonta- 
len Fuhrungsabsatz fur eine im mittleren Bereich 
des zugeordneten BnbaustOcks befindliche 
Qleitflache aufweisen und gegebenenfalls eine 
Axialverschiebevorrichtung fUr die Arbeitswalze- 
neinbaustucke seitlich an je einem Hubgehause 
befestigt ist. 



Auf diese Weise wird eine robuste und be- 
triebsslchere Blege-und Ausbaianciervorrichtung 
mit folgenden besonderen Vorteilen geschaffen. 
Durch den Fortfall der direkten Kraftubertragung 

5 von den Biegezylindern auf die Einbaustucke kann 
die KraftObertragung in der Ebene der Lagerachse 
erfolgen, so daB beim Axialverschieben kelne Kipp- 
momente im Lager auftreten. Anstelle der langen, 
auf Biegung beanspruchten Pratzen treten schmale 

70 Qleitflachen an den BnbaustQcken. Durch das er- 
findungsgemafie Zusammenwirken des 
Fuhrungsabsatzes und der Gleitflache wird in jeder 
moglichen l-age der Arbeitswaizen eine gleiche 
Krafhwirkung erzielt. Die Vertikalfuhrung und die 

75 KoIbenstangenfDhrungen sind von den Hub- 
gehausen abgedeckt und dadurch von Sinter und 
Staub geschOtzt. Aus den genannten Vorteilen er- 
gibt sich eine besondere Eignung der erfindungs- 
gemaiSen Vorrichtung fur Warmblechwaizwerke. 

20 Die Hubgehause umschlieBen vorteilhafl die 

Vertikalfuhrung. 

Gemafl einem weiteren Merkmal der Erfindung 
weist das untere Hubgehause einen oberen 
Verlangerungsteil auf. der zwischen der Verti- 

25 kalfuhrung und dem oberen Hubgehause gefOhrt 
ist. 

Weitere Ausgestaltungen der Erfindung erge- 
ben sich aus den Anspruche 4 bis 7. 

In der Zeichnung ist ein Ausfuhrungsbeispiel 
30 der Erfindung dargestellt. Es zelgen 

Fig. 1 erne axiale Seitenansicht des Walze- 
neinbaus eines Quartowalzgerustes 

Rg. 2 einen vertikalen Teilschnitt durch die 
Biege-und FOhrungsvorrichtung fOr die Arbeitswai- 
35 zen und 

Fig. 3 efnen horizontalen Teilschnitt gemSfl 
der Linie lll-lil in Fig. 2 mit einer Axialver- 
schiebevorrichtung fOr eine Arbeitswalze. 

GemaB Fig. 1 sind im Fenster eines Wal- 

40 zenstanders 1 eine obere Arbeitswalze 2 und eine 
untere Arbeitswalze a in fhren EinbaustQcken 4. 5 
gelagert. Jeder Arbeitswalze 2, 3 ist eine 
Stutzwaize 6 bzw. 7 zugeordnet deren Ein- 
baustucke 8, 9 unmittelbar zwischen vertikalen 

45 Fuhrungsflachen 10, 11 der Standerfenster gela- 
gert sind. Die EinbaustGcke 4, 5 der Arbeitswaizen 
2. 3 sind zwischen im Standerfenster befestigten 
Blocken 12, 13 gefuhrt. 

Wie aus Rg.2 und 3 ersichtlich. sind in jedem 

50 Block 12. 13 zwei obere Biegezyiinder 14 und zwei 
untere Biegezyiinder 15 angeordnet. wobei Kolben- 
stangen 16 der oberen Biegezyiinder 14 an der 
Oberseite und Kolbenstangen 17 der unteren Bie- 
gezyiinder 15 an der Unterseite der Biocke 12 bzw. 
13 ausfahren. Die Biocke 12. 13 sind walzenseitig 
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mit einer T-formigen VertikaifUhrung 18 versehen, 
auf der ein unteres Hubgehaus© 19 und ein oberes 
HubgehSuse 20 gefOhrt sind. Die HubgehSuse 19, 
20 umgreifen den T-formigen Querschnitt der Verti- 
kaifUhrung 18 klauenartig, so daB in horizontaler 
Ebene eine allseltige AbstDtzung gewShrlelstet ist. 

Das untere Hubgehause 19 ist mit einenn unter* 
en Fuhrungsabsatz 21 versehen, an denn eine am 
EinbaustGck 5 beflndllche Gleitftache 22 zur Aniage 
kommt. An der Unterseite des unteren Hub- 
gehauses 19 ist eine horizontale Wandung 23 an- 
geordnet. die sich bis uber die Kolbenstangen 17 
der Biegezylinder 15 erstreckt. Das untere Hub- 
gehause 19 weist einen oberen Verlangerungsteil 
24 auf. der zwischen der vorderen Flache 25 der 
VertikaifUhrung und der gegenOberliegenden In- 
nenflMche 26 des oberen HubgahSuses 20 gefUhrt 
ist 

An dem ot)eren HubgehMuse 20 befindet sich 
in der Ebene der Achse der oberen Arbeitswaize 2 
ein Fuhmngsabsatz 27. auf dem das EinbaustUck 4 
mit einer Qleitflache 28 In Achsrichtung ver- 
schiebbar ist. 

Das obere Hubgehause 20 weist eine obere 
Wandung 29 auf. die sich bis Gber den Ausfahrbe- 
reich der Kolbenstangen 16 der Biegezylinder 14 
erstreckt. 

Den Arbeitswaizen 2. 3 sind auf einer Seite 
Axiaiverschiebevorrichtungen zugeordnet, deren 
Aufbau nachstehend anhand von Fig. 3 be- 
schrieben wird. Ein Hydraulikzylinder 30 1st mit 
einer Bodenpiatte 31 seitlich am Hubgehause 19. 
20 angebracht. Die Koibenstange 32 des Hydraulik- 
zylinders 30 ist mit einer auf dem Hydraulikzylinder 
30 verschiebbar gefUhrten Mitnehmergehause 33 
verbunden, auf der ein Verriegelungshaken 34 
drehbar gelagert ist. der Qber einen am Ein- 
baustuck 4. 5 angeordneten MitnehmerbDgel 35 
greift. Jewells elnem EinbaustUck 4, 5 sind Jewells 
zwei Axiaiverschiebevorrichtungen zugeordnet. 
deren Hydraulikzylinder 30 zur Axialverschiebung 
gemeinsam t>eaufschlagt werden. wobei die Kraft 
vom EinbaustUck 4, 5 Uber dessen Lager 36 auf 
die Arbeitswaize 2. 3 ubertragen wird. 

Zur Arbeitswalzenblegung werden die in den 
Blocken 12. 13 angeordneten Biegezylinder 14, 15 
an der Kolbenaufienseite beaufschlagt. wodurch 
von den Kolbenstangen 16. 17 KrSfte auf die Wan- 
dungen 23. 29 der Hubgehause 19, 20 und von 
diesen uber die Fuhrungsflachen 21, 27 und die 
Gieitflachen 22, 28 von beiden Seiten auf die Ein- 
baustucke 4. 5 ubertragen werden. Dabei wird 
durch die allseitige Fuhrung der Hubgehause 19. 
20 an den Blocken 12, 13 bel aufgrund einer 
Axialverschiebung autormittiger KraftUbertragung 
zwischen FUhrungsabsatz 21, 27 und Qleitflache 
22, 28 auftretende Kippmomente von den Sei- 
tenflachen der VertikaifUhrung 18 abgefangen. 



Das Auftreten von Kippmomenten bei 
aufiermittiger KraftUbertragung zwischen 
FUhrungsabsatzen 21 . 27 und Gieitflachen 22 bzw. 
28 kann dadurch vermieden werden, dafl die 
5 jeweils einem HubgehSuse 19 bzw. 20 zugeordne- 
ten Biegezylinder 14 bzw. 15 als hydraulische 
Waage geschaltet werden. 



70 AnsprUche 

1. Biege-und Ausbalanciervorrichtung fUr axial 
verschiebbare Arbeitswaizen eines Quartowalz- 
gerUstes, bel welcher beidseitig im Fenster jedes 

75 Walzenistanders je ein ortsfester Block befestigt ist. 
in dem Biegezylinder fUr jede der beiden Arbeits- 
waizen angeordnet sind, wobei die Kraft der 
hydraulisch beaufschlagten Kolben auf die in Achs- 
richtung und vertikal verschiebbar gefUhrten Ar- 

20 beltswalzeneinbaustUcke Ubertragen wird. 
dadurch gekennzeichnet. 

dafi jeder Block (12, 13) walzenseitig als Verti* 
kalfUhrung (18) gestaltet ist, an der ein unteres 
Hubgehause (19) und ein oberes HubgehMuse (20) 

25 gefUhrt sind, die Hubgehause (19, 20) eine bis 
Uber bzw. unter die Kolbenstangen (16, 17) der 
Biegezylinder (14. 15) reichende horizontale Wan- 
dung (23, 29) und walzenseitig je einen horizonta- 
len Fuhrungsabsatz (21, 27) fUr eine im mittleren 

30 Bereich des zugeordneten Arbeltswalzenein- 
baustUcks (4. 5) befindiiche Qleitflache (22 bzw. 
28) aufweisen und gegebenenfalls eine Axialver- 
schiebevorrichtung fOr die Arbeitswaize nein- 
baustucke (4. 5) seitlich an je einem Hubgehause 

35 (19. 20) befestigt ist. 

2. Biege-und Ausbalanciervorrichtung nach An- 
spruch 1 . 

dadurch gekennzeichnet. 

dai3 die Hubgehause (19. 20) die VertikaifUhrung 
40 (18) umschlieBen. 

3. Biege-und Ausbalanciervorrichtung nach An- 
spruch 1, 

dadurch gekennzeichnet 

da/3 das untere Hubgehause (19) einen oberen 
45 Veriangerungsteil (24) aufweist, der zwischen der 
VertikaifUhrung (18) und dem oberen Hubgehause 
(20) gefUhrt ist. 

4. Biege-und Ausbalanciervorrichtung nach An- 
spruch 1. 

50 dadurch gekennzeichnet. 

da/3 der FUhrungsabsatz (21, 27) in der horizonta- 
len Achsebene des zugeordneten Arbeitswalzenla- 
gers (36) verlauft. 

5. Biege-und Ausbalanciervorrichtung nach An- 
55 spruch 1, 

dadurch gekennzeichnet. 
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da/3 rn jedem Block (12, 13) zwei obere Biegezylln- 
der (14) und zwei untere Biegezylinder (15) an- 
geordnet sind. 

6. Biege-und Ausbalanciervorrichtung nach An- 
spruch 5, 5 
dadurch gekennzeichnet, 

da/J die benachbarten beiden Biegezylinder (14) 
bzw. (15) als hydrauilsche Waage gesclialtet sind. 

7. Blege-und Ausbalanciervorrichtung nach An- 
spruch 1, fo 
dadurch gekennzeichnet, 

da/3 die Axialverschlebevorrichtung (30 - 34) losbar 
nnft dem Arbeitswalzeneinbaustuck (4. 35) verbun- 
den ist. 
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@ Biege- und Ausbalanciervorrichtung fur axial verschiebbare Arbeitswalzen eines 
QuartowalzgerUstes. 



@ Bei einer Biege-und Ausbalanciervorrichtung fur 
axial vecschiebbare Arbeitswalzen eines Quartowalz- 
gerustes ist beidseitig im Fenster jedes Wair 
zenstanders je ein ortsfester Block befestigt, in dem 
Biegezylinder fur jede der beiden Arbeitswalzen an- 
geordnet sind. 

Zur Schaffung einer robusten, betriebssicheren 
Biege-und Ausbalanciervorrichtung mit kippmoment- 
freier Ubertragung der Biege-und VerschiebekrSfte 
auf die ArbeitswalzeneinbaustOcke ist jeder Block 
(12, 13) walzenseitig als Vertikalfuhrung (18) gestal- 
tet. an der ein unteres Hubgehause (19) und ein 
oberes Hubgehause (20) gefuhrt sind. die Hub- 
^gehause (19, 20) eine bis uber bzw. unter die Kol- 
^benstangen (16. 17) der Biegezylinder (14. 15) rei- 
^chende horizontale Wandung (23. 29) und walzensei- 
^tig je einen horizontalen Fuhrungsabsatz (21, 27) fur 
^eine im mittleren Bereich des zugeordneten Arbeits- 
walzeneinbaustucks (4. 5) befindliche Gleitflache (22 
bzw. 28) aufweisen., 
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